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Introduction 

 

L’évaluation est une composante clé de tout système de recherche, mais elle n’a de valeur que si elle 

devient un vecteur d’amélioration par la mise en place de stratégies scientifiques cohérentes au niveau 

des établissements d'enseignement supérieur ainsi que des centres de recherche nationaux. A l’ère de 

la généralisation de l’Internet, la visibilité des chercheurs et de leur production scientifique 

(publication, communication, soutenance de thèse) est un impératif absolu. Hisser nos structures en 

allant vers d’avantage d’excellence et de compétitivité est un pari qu’il nous faudra gagner ensemble. 

Ceci implique qu’à moyen terme la mise en place d'un suivi permanent du laboratoire de recherche 

avec des évaluations périodiques devra être possible en instaurant des mécanismes cohérents, fiables, 

opportuns, évolutifs et transparents, qui permettront une meilleure rigueur, tout en s'adaptant aux 

défis et aux contraintes d'une économie fondée sur le savoir et l'innovation.  

Les conclusions des  assises sur la recherche organisées par la DG-RSDT ainsi que les diverses 

recommandations émanant d’experts et de membres du Comité Sectoriel Permanent méritent doivent 

mises en œuvre dés à présent. Nous avons retenu notamment les recommandations suivantes : 

1- La visibilité des structures de recherche, de la productivité scientifique et des produits de la 

recherche à travers le site Internet est un des critères majeurs de qualité et de notoriété pour 

le laboratoire, mais également pour les chercheurs. La mise en application de la directive de la 

DG-RSDT sur la mise en ligne des informations sur le laboratoire est impérative. 
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2- Le choix des experts : conformément aux orientations émanant des assises, ce choix  doit obéir 

à des règles strictes, et transparentes avec la compétence comme facteur déterminant. Ainsi le 

recrutement des experts pour une durée de 4 années, sur la base d’un appel à travers le site 

web est effectué. De nombreuses candidatures sont déposées. 

3- L’introduction d’une déclaration sur l’honneur de l’absence de conflit d’intérêt personnel direct 

ou indirect de l’expert chargé d’évaluer la structure de recherche sera mise en application dés 

2010. 

4- L’évaluation doit être conçue comme un processus contradictoire impliquant les chercheurs et 

les évaluateurs. Ainsi le déplacement des experts aux seins des structures de recherche 

contribuera à la fois à la transparence, au débat et à la formation des chercheurs. Ce processus 

impliquera des indicateurs qualitatifs qui vont au-delà des aspects purement comptables (voir 

http://www.nasr-dz.org/evaluation.php). 

 

De ce fait, la conduite de l’EVALUATION s’effectuera selon la démarche suivante : 

a) Renseignement du formulaire établi par le DPREP, selon les normes prédéfinies. On veillera à 

respecter le modèle proposé tout en indiquant les divers liens hypertextes pointant sur les 

ressources présentées dans le bilan (publications, brevets, produits etc..).   

b) Le formulaire électronique sera transmis à un expert qui sera désigné pour évaluer les activités 

du laboratoire, sur la base des informations fournies. Après concertation avec la DPREP/DG-

RSDT, l’expert poursuivra son évaluation sur site, selon un protocole et un planning qui sera 

communiqué au directeur du laboratoire. L’évaluation sera transparente et le résultat de 

l’évaluation (A+, A, B, C) connu à l’issue de cette phase. En cas de désaccord manifeste, la DG-

RSDT désignera un second expert. 

c) Les résultats de l’évaluation seront soumis au CSP qui validera les décisions des experts.  
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                         1. Identification du Laboratoire 

 سم المخبرإ 

 Intitulé du Laboratoire  LABORATOIRE DE RECHERCHE EN SYSTEMES INTELLIGENTS 

 Acronyme du labo LARESI 

 Faculté ou Institut Génie Electrique 

 Etablissement USTO ORAN 

 Adresse électronique laresi_usto_2012@hotmail.fr 

 Site web ou URL www.univ-usto.dz/laresi      www.laresi-usto.com 

 Année d’Agrément : 2000 Tel : 041560360 Fax : 041560360 

                                                                                                                                               
Localisation physique : 

Dept. Electronique. USTO Oran 

 Superficie Totale          50:m2 Bureaux :                        0 m2 Ateliers :                  50:m2 

2. Directeur du Laboratoire 

 Nom & Prénom  BERRACHED NASR EDDINE Grade :PROFESSEUR 

 Fonction administrative Directeur de laboratoire  

 Adresse Electronique laresi_usto_2012@hotmail.fr 

 Home page   www.laresi-usto.com 

 Nomination : N° Arrêté  arrété  N°328 Date : 

 Nombre Equipes : 4 Nbre Chercheurs :14 Nbre Pers. soutien : 0 

 Localisation physique : Dept. Electronique. USTO-MB Oran 
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 URL/www.nasr-dz.org1  Impossible de se connecter 

3. Présentation du Laboratoire 

 Description succincte :  
 

Le laboratoire a été crée autour d’un noyau de chercheurs concernés par l’exploitation et le développement de 

systèmes dits intelligents pour l’aide à la décision en contrôle et gestion de systèmes complexes non structurés 

principalement en robotique d’intervention. Ces systèmes complexes nécessitent la présence d’un ou plusieurs 

opérateurs humains pour leur contrôle malgré toute l’autonomie dont ils pouvaient être dotés. Ceci nécessite une 

Coopération Homme-Machine (MMC) 

Outre la robotique d’intervention, des situations complexes similaires telles 

- Aide à l’handicap moteur 

- Aide au téléenseignement pratique 

- aide au diagnostic médical ou industriel  

- les systèmes d’information géographique  

- Les réseaux de capteurs intégrés 

- La vision dynamique  

sont  aussi  des centres d’intérêt de notre laboratoire.  

      

 

Par systèmes intelligents nous comprenons principalement des systèmes non structurés difficilement ou 

impossibles à modéliser par des méthodes analytiques; nécessitant une modélisation par apprentissage ou mieux encore 

évolutionniste dans des situations incertaines. 

Nos travaux ont concerné  principalement la conception et la réalisation d’interfaces hommes machines d’aide au   

au contrôle interactif en 

- Téléopération de bras manipulateurs (télérobotique) ou robotique d’intervention 

- Navigation de robots mobiles en environnements non structurés 

- Asservissement visuel ou gestuel  en environnement non structuré 

- Extraction & analyse d’informations d’intérêt à partir d’images satellites : Réseaux routiers urbains et non 

urbains: 

- Extraction & analyse d’informations d’intérêt à partir d’images de personnes : Reconnaissance de visages ou 

d’expressions faciales 

- Extraction & analyse d’informations d’intérêt  à partir de l’image médicale pour le diagnostic médical : 

détection et suivi de pathologies 

- Extraction  & analyse d’informations d’intérêt à partir du signal ECG pour le diagnostic en cardiologie 

- Extraction  & analyse d’informations d’intérêt à partir du signal EEG pour la réalisation d’interfaces cerveau- 

machine  

- Extraction & analyse d’informations d’intérêt à partir de caryotypes pour la détection de maladies congénitales 

 

La philosophie du laboratoire est l’acquisition du savoir faire technologique en priorité. Ceci nécessite 

beaucoup d’investissement matériel, humain et temporel.  Les résultats en termes de publications, 

communications, et soutenances en pâtissent des fois. Mais nous disposons actuellement de bancs de mesure et 

de tests, ainsi que des Interfaces hard et Soft qui nous permettent d’envisager plusieurs applications. 

Nous espérons que nos préoccupations et nos priorité soient comprises et encouragées. 

 

Objectifs de recherche scientifique et de développement technologique : 
 

1. Le développement technologique actuel et à venir  nécessite la mise au point de systèmes de décision (SD) ou  

d'aide à la décision (SAD) vu la complexité de plus en plus grande des processus et l'impossibilité à moyen 

terme de leur accorder une autonomie complète comme l'espéraient certains il y a quelques années. La conduite 

de ces processus passe donc nécessairement par une coopération homme-machine. L'opérateur humain 

intervient en haut de l'échelle de décision ou en faisant appel aux SD autonomes ou aux SAD. Ces SD ou SAD 

utilisent ce qu'on appelle  des SI (systèmes intelligents). Les systèmes intelligents sont sensés avoir les capacités 

d'autonomie de résolution de problèmes en utilisant des capacités d'apprentissage et  de généralisation tenant 

compte des incertitudes et des imperfections d'informations multi-sensorielles pour prendre une décision 

réaliste et réalisable physiquement. Nous privilégions l'approche "applications"  au détriment de l'approche 

systématique et fondamentale pour des raisons de moyens humains surtout mais aussi pour des raisons 

                                                           

1 Si vous êtes inscrit dans la base de compétences du site de la DG-RSDT, www.nasr-dz.org, donner le 

lien qui pointe sur votre CV, sinon le créer en respectant la procédure mise en ligne. 
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objectives liées aux thèmes eux-mêmes. Les thèmes sont tous basés sur la même problématique (les SI ou SIH) 

mais peuvent aussi converger. La convergence des thèmes à moyen et long terme pour des applications bien 

précises est inscrite dans nos perspectives: Aide à l'handicap humain principalement pour la résolution de 

problèmes concrets. 

 

 

Entre autres: 

- Développement de SI pour l'autonomie et/ou la coopération H/M en  exécution de tâches complexes : Aide 

à l’handicap, Enseignement pratique à distance, etc, … 

- Développement de SI pour la téléopération en robotique industrielle et médicale 

- Développement de SI pour l'interprétation et l'aide à la décision en utilisant l'image satellite 

- Développement de SI pour l'aide à la décision en diagnostic industriel et médical  

- Développement de SI pour l’aide à la décision en enseignement pratique à distance 

 

Thèmes mis en œuvre : 
 
1- Systèmes d’aide à la coopération homme-machine en téléopération  et Interfaces hommes machines 

2- Systèmes d’aide à l’interprétation et l’analyse d’images  

3- Systèmes d'aide à la décision en télédétection et en SIG 

4- Systèmes d'aide à la décision en diagnostic médical et industriel 

 
 
 
Mots-Clés : 

 Coopération Homme-Machines, Interfaces homme-machine, Systèmes Intelligents (SI), Systèmes 

Intelligents hybrides (SIH), Systèmes experts, Systèmes Neuro-flous, Systèmes génétiques, Fusion 

multisensorielle, Systèmes complexes, Robotique d'intervention, Téléoération par Internet, Télé-TP, 

Robotique mobile, Télédétection, SIG, Diagnostic médical, Vision, Analyse de scènes, 

Asservissement visuel  
 

Objectifs atteints (recherche, formation, autres):   

- Avances dans la maitrise technologique par le biais de réalisations technologiques ou software : 
- Avances dans l'acquisition de savoir faire dans la réalisation de prothèses, dans la réalisation 
d'interfaces homme machine en aide à la chirurgie, etc 
- Avances dans la maitrise des savoirs dans les domaines liés aux SAD, Aide au diagnostic, 
Apprentissage dynamique, Systèmes d’informations 
- Formation de  13 magisters,  
- Formation de plus de 20 masters et plus de 20 Ingénieurs,  
- Formation de 2 Doctorats Es Sciences, plus de 15 en cours 
- 11 Publications l Internationales,  
- 43  Communications   
- 9 projets de recherche 
- 1 Ecole doctorale « « NTIC, Systèmes Intelligents et Robotique » 
- 1 master « Systèmes Intelligents et Robotique » 
- Co-organisation de 2 Conférences Internationales :ICEE 13, CIAM 2011   
 

PUBL. INT. 7 
PUB. NAT 1 
CONF. INT 24 
CONF. NAT 8 
BREVETS 1 
OUVRAGES 0 
DOCTORAT 2 
MAGISTERS 13 
Organisation manifestations 05 

Objectifs restant à réaliser :  

- Finaliser les bancs expérimentaux d’asservissement visuel et asservissement gestuel englobant 
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base mobile et manipulateur. Aide à l’handicap moteur 
- Finaliser interface cerveau machine 
-Finaliser Plate forme de diagnostique industriel à distance : Plate forme de e-maintenance 
- Finaliser interface de diagnostic de pathologies cardiaques 
- Finaliser station de téle-TP en automatique et robotique 
- Evaluer les réalisations, les valider et développer des applications 
 
 

Difficultés rencontrées :  
- Doctorants performants motivés difficiles à trouver 
- Difficultés d’ordre technique liées à notre philosophie de prioriser les réalisations permettant 
l’acquisition d’un savoir faire. 
- Difficultés de coordination au niveau du laboratoire, et de l’université 
- Manque de personnel de soutien professionnel  
- Impossibilité de financer la publication d’articles ou la participation aux conférences 
internationales                
 Le frein majeur se situe dans les très grandes difficultés d’exploitation des budgets de fonctionnement et 
d’équipement. Difficultés dûes principalement  aux procédures trop lentes 
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4. Présentation des Equipes1  

 Titre de l’Equipe1  Télérobotique et Interfaces Homme Machine 

 Acronyme éventuel : TIHM 

 Home page  Equipe www.laresi-usto.com 

 Localisation physique : LARESI, Dept Electronique 

 Nom - Chef d’équipe2 BERRACHED Nasr Eddine Grade :Pr 

 
Liste exhaustive des membres de l’équipe par grade en commençant par les séniors 

 Nom & Prénom Sexe Age 
Dernier 
diplôme 

Grade Spécialité 
Structure de 
rattachement 

Berrached Nasr Eddine M 60 Dr Etat Pr Informatique LARESI, USTO ORAN 

Kaddour el Boudadi 
Lahouari 

M 48 Dr. Etat MC A Robotique 
LARESI, USTO ORAN 

Rima Mokhtar M 60 Master MA A Automatique LARESI, USTO ORAN 

Abdelmoumene Halima F  Magister MA B SIR LARESI, USTO ORAN 

Bouchenga Khadidja F  Magister MA B SIR LARESI, USTO ORAN 

Belhouari Aness M  Magister  SIR LARESI, USTO ORAN 

Aarizou A.  F  Doctorante  SIR LARESI, USTO ORAN 

Berrached S F  Doctorante  SIR LARESI, USTO ORAN 

Dahane A.  M  Doctorant  SIR LARESI, USTO ORAN 

Benabdellah M M  Doctorant  SIR LARESI, USTO ORAN 

Taleb M M  Doctorant  SIR LARESI, USTO ORAN 

Belkacem N.  M  Doctorant  SIR LARESI, USTO ORAN 

 

 Titre de l’Equipe2  Diagnostic médical et industriel 
 Acronyme éventuel : DMI 

 Home page  Equipe www.laresi-usto.com 

 Localisation physique : Laboratoire LARESI 

 Nom - Chef d’équipe Boughanmi nabil Grade :Pr 

 
Liste exhaustive des membres de l’équipe par grade en commençant par les séniors 

 Nom & Prénom Sexe  Age Dernier diplôme Grade Spécialité Structure de rattachement 

Boughanmi Nabil M 49 Dr. Etat Pr 
Electroniq
ue 

LARESI, USTO ORAN 

Djerouni Aicha F 59 Magister 
MA 
CC 

Electroniq
ue 

LARESI, USTO ORAN 

Chalabi Zid El Khir F 59 Magister 
MA 
CC 

Trait. 
Signal 
Biomédical 

LARESI, USTO ORAN 

Sekkal Mohamed Chakib M  Magister MA B SIR LARESI, USTO ORAN 

Bendani Djazia F  Magister  SIR LARESI, USTO ORAN 

Ouenzar D. F  Doctorante  SIR LARESI, USTO ORAN 

Bekhelif M.  M  Doctorant  SIR LARESI, USTO ORAN 

Bentabet N.  F  Doctorante  SIR LARESI, USTO ORAN 

                                                           

1 Dossier à remplir pour chaque équipe du laboratoire 

2 Si vous êtes inscrit dans la base de compétences du site de la DG-RSDT, www.nasr-dz.org, donner le 

lien qui pointe sur votre CV, pour les chefs d’équipes et professeur séniors, sinon le créer en 

respectant la procédure mise en ligne. 
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Djelaila S.  F  Doctorante  SIR LARESI, USTO ORAN 

MAsmoudi M.  M  Doctorant  SIR LARESI, USTO ORAN 

Bouzidi B.  M  Doctorant  SIR LARESI, USTO ORAN 

Chalouli M.  M  Doctorant  SIR LARESI, USTO ORAN 

Dahane A.  M   Doctorant   SIR LARESI, USTO ORAN 

 

 Titre de l’Equipe3  SIG et Imagerie Satellitaire 

 Acronyme éventuel : SIG 

 Home page  Equipe www.laresi-usto.com 

 Localisation physique : Laboratoire LARESI 

 Nom - Chef d’équipe Ouslim Mohamed     Grade :PROF 

 
Liste exhaustive des membres de l’équipe par grade en commençant par les séniors 

 Nom & Prénom Sexe   Age Dernier diplôme Grade Spécialité Structure de rattachement 

Ouslim Mohamed M 53 Dr Etat MCA 
Electroni
que 

LARESI, USTO Oran 

Hamada Hocine M 60 Dct. Ing. MA A 
MicroPr
oc 

LARESI, USTO Oran 

Meddeber Lila F 36 Doctorat MC B Vision LARESI, USTO Oran 

Bendouda Malika F  Magister  SIR LARESI, USTO ORAN 

Aizi K.  M  Doctorant  SIR LARESI, USTO ORAN 

Cheriet M.  M  Doctorant  SIR LARESI, USTO ORAN 

 

 Titre de l’Equipe4  Robotique mobile et Réseaux de neurones 

 Acronyme éventuel : ROBMOB 

 Home page  Equipe www.laresi-usto.com 

 Localisation physique : Laboratoire LARESI 

 Nom - Chef d’équipe Loukil Abdelhamid Grade :MCA 

 
Liste exhaustive des membres de l’équipe par grade en commençant par les séniors 

 Nom & Prénom Sexe  Age Dernier diplôme Grade Spécialité Structure de rattachement 

Loukil Abdelhamid M 48 Dr. Etat MC A 
Robotiq
ue 

LARESI, USTO Oran 

Hendel Fatiha F 59 Dr. Etat MC A 
RObotiq
ue 

LARESI, USTO Oran 

Gourmala Mohamed M 61 Dr. Ing MA A Electron LARESI, USTO Oran 

Zekhnine Cherifa F  Magister  SIR LARESI, USTO ORAN 

Sedjar A.  M  Doctorant  SIR LARESI, USTO ORAN 

Boumaza K.  F  Doctorante  SIR LARESI, USTO ORAN 

Khiari Z M  Doctorant  SIR LARESI, USTO ORAN 

 

 

a) Publications Internationales (1 par ligne en donnant obligatoirement le lien vers la revue /’URL) 

1 

A. Djerouni,  H. Hamada, A.Loukil, And  N. Berrached, « Dorsal Hand Vein Image Contrast Enhancement 

Techniques », IJCSI International Journal of Computer Science Issues, Vol. 11, Issue 1, No 1, January 2014.   

http://www.ijcsi.org/papers/IJCSI-11-1-1-137-142.pdf 
 

2 

L. Meddeber,  T. Zouagui, A. Taleb-Ahmed, N. E. Berrached, “A new automatic image registratyion algorithm 
based on corner detector for remote sensing applications”, International Review on computers and Software 
(I.R.E.C.O.S), Vol. 8, N°1, Jan.2013 
http://www.praiseworthyprize.org/jsm/index.php?journal=irecos&page=article&op=view&path%5B%5D=11417 
 

3 

K. Aizi and M. Ouslim, A New Multibiometric Identification Method Based on a Decision Tree and a Parallel 
Processing Strategy,  International Review on computers and Software (I.R.E.C.O.S), Vol. 8, N°10, Oct.2013 
http://www.praiseworthyprize.org/jsm/index.php?journal=irecos&page=article&op=view&path%5B%5D=13851 
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4 

K. Berradja, N. Boughanmi:” Assessment of brain glucose metabolism with input function determined from 
brain PET images by means of Bayesian ICA and MCMC methods.” Computerized Medical Imaging and 
Graphics 36 (2012) 620– 626 
http://dx.doi.org/10.1016/j.compmedimag.2012.07.002 
 

5 

Mohammed Amine Zafrane, Abdelmadjid Boudjemai, Nabil Boughanmi, Mohamed El Houari Bouanane, 
“Development of an Analytical and Numerical Tools for Launcher/Satellite Vibro-acoustic Prediction”, Design 
and Modeling of Mechanical Systems Lecture Notes in Mechanical Engineering 2013, pp 339-345 

http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-642-37143-1_41#page-2 

6 

A. Djerouni, H. Hamada, and N. Berrached , MR imaging contrast enhancement and segmentation using 
fuzzy clustering, IJCSI International Journal of Computer Science Issues, Vol. 8, Issue 3, May 2011 
(www.ijcsi.org/papers/IJCSI-8-4-2-392-401.pdf) 

7 

L. Kaddour El Boudadi,  A. Loukil, N. Berrached,  A. Belhouari;  “Remote Practical Works in E-
Learning over Network Without A Quality of Service Guarantee – Internet”;  International Review on 
Computers and Software IRECOS – ISSN 1828-6003 ;  Vol. 7, N°4, pp 1528-1535,  July  2012.    
http://www.praiseworthyprize.com/IRECOS-latest/IRECOS_vol_7_n_4.html#Part_A  

 

 

 

 

 

 

b) Publications Nationales des équipes (1 par ligne en donnant obligatoirement le lien vers la revue / URL) 

1 

M. Ouslim, Iris identification using the pRAM neural network, Revue Courrier du Savoir scientifique et 

technique, Université Mohamed khider Biskra,n°12, pp75-78,Octobre 2011,ISSN1112-3338 ;   

http://univ-

biskra.dz/courrierdusavoir/index.php?option=com_rokdownloads&view=file&Itemid=54&id=275:11-

ouslim 

c)  Communications internationales 
1 Z. Chalabi, Méthode adptative pour l’analyse de la variabilité de la fréquence cardiaque dans un milieu pollué 

par la decomposition modale empirique, ; Proceedings of the 5th International Conference on Electronics 
Engineering ICEE’13 ; 20-21 November 2013 ; USTO-MB ; Oran – Algeria. 

2 M. Bendouda, Design of a geographical Information System for managing the urban road network; 
Proceedings of the 5th International Conference on Electronics Engineering ICEE’13 ; 20-21 Nov. 2013, Oran, 
Algeria. 

3 M. Bernoussi, A. Loukil, Incrustation d’un objet virtuel 3S sur une cible  détectée en temps réel,  ; Proceedings 
of the 5th International Conference on Electronics Engineering ICEE’13 ; 20-21 November 2013, Oran, Algeria. 

4 K. BOUCHENGA, N.E. BERRACHED, A. LOUKIL; « WIFI and Cellular Network based real time remote control 
of ED-7270 » ; Proceedings of the 5th International Conference on Electronics Engineering ICEE’13 ; 20-21 
November 2013, USTO-MB,  Oran, Algeria. 

5 K. Berradja et N. BOUGHANMI, «Assessment of myocardial metabolic rate of glucose using ICA and MCMC methods 

in small animal PET imaging», The Third International Conference on Image and Signal Processing and their Applications 

(ISPA’12), Décembre 2-3 et 4 2012, Mostaganem, Algérie 

http://ispaconf.univ-mosta.dz/images/stories/documents/programme_ispa_2012.pdf 

6 D. Bendani et N. Berrached, Détection de l’Onde P300 dans le Signal EEG pour une 

Application BCI Synchrone non Invasive, The Third International Conference on Image and Signal Processing and 

their Applications (ISPA’12), Décembre 2-3 et 4 2012, Mostaganem, Algérie 

http://ispaconf.univ-mosta.dz/images/stories/documents/programme_ispa_2012.pdf 

7 K. Djelloul and N. Berrached, ICM avec système d’inférence floue (SIF) , The Third International Conference on 

Image and Signal Processing and their Applications (ISPA’12), Décembre 2-3 et 4 2012, Mostaganem, Algérie 

http://ispaconf.univ-mosta.dz/images/stories/documents/programme_ispa_2012.pdf 

8 Khadidja Berradja, Boughanmi Nabil ;«Estimation of the IF from Dynamic small-animal PET images using Bayesian 

ICA and MCMC methods», BIOMEIC’12 Tlemcen,10-11 octobre 2012 

9 N. Berrached, N. Belkacem, K. Djelloum, M. Bouzidi, and N. Bentabet, Brain Computer Interfacing, a Bridge between 

neurosciences and biosciences, 2nd Algeria-Japan Academic Symposium: Sustainable Society through Advanced Scienes, 

May 17th, 2012, Oran, Algeria 

10 Amine Mohamed Zaafrane, Abdelmadjid Boudjemai Nabil Boughenmi and Mohamed El Houari Bouanan, “Optimization 

of nose shape of lunch vehicle using Genetic Algorithm for gravitational Search Algorithm”. ISOR 2011, Bab Ezzouar, 
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Alger 

11 K. Berradja et N. Boughanmi, «Blind Separation of Cardiac Structures from Dynamic PET images using Markov Chain 

Monte Carlo sampling», The international Conference on Signal, Image, Vision and their Applications (SIVA'11), 

Novembre 18- 2011, Guelma, Algérie 

12 N. Berrached, Brain Computer Interfaces, present and prospects, Invited paper, CIAM’11, Conf. Int. 
Automation and mechatronic, 24-26 Nov. 2011, Oran, Algeria (www.ciam2011.com)  

13 M.C. Sekkal  and N. Berrached,  Robotic arm teleoperation using cellular phone,  CIAM’11, Conf. Int. 
Automation and mechatronique, 24-26 Nov. 2011, Oran, Algeria (www.ciam2011.com)  

14 M. Ouslim, remote Iris identification using the PRAM network, CIAM’11, Conf. Int. Automation and 
mechatronique, 24-26 Nov. 2011, Oran, Algeria (www.ciam2011.com) 

15 M.C. Sekkal  and N. Berrached, Telerobotics over IP and Cell Networks, ICSIP 2011, Int. Conf. on systems and 
Processing Inf., May 15-17 2011, Guelma, Algeria 
(www.univ-guelma.dz/icsip11/Proceeding.ICSIP.2011.pdf)  

16 W. Benzaoui, A. Loukil, and N. Berrached,  Nonlinear Calibration with a Planar Pattern, ICSIP 2011, Int. Conf. 
on systems and Processing Inf., May 15-17 2011, Guelma, Algeria  
(www.univ-guelma.dz/icsip11/Proceeding.ICSIP.2011.pdf)  

17 Z.E. Chalabi, N.E.Berrached, H. Mouhadjer, M. Mansour, D. Chalabi, Détection Automatique des 
Troubles Cardiaques ventriculaires: Syndrome du QT long,  ICABME 2011, International conference on 
advances biomedical engineering, July 6-9, 2011, Tripoli, Lebanon. (www.biotech.ul.edu.lb/c2b-liban/pdf)  

18 M. Cheriet and M. Ouslim, .A localization and an identification system of personnel in areas at risk using a 

wireless sensor network, The International Conference on Technological Advances in Electrical, Electronics 

and Computer Engineering, TAEECE 2013; Konya; Turkey; 9 -11 May 2013 
19 K. Aizi, M. Ouslim et M. Cheriet, La fusion des scores biométriques par la méthode statistique de 

classification, 3rd Int. Copnf. on Image & Signal Proscessing and their Applications, ISPA 2012, 

Mostaganem, Algeria 
20 D. Bendani, A. Taleb Ahmed, and N. Berrached, Réalisation d’une interface Homme-Machine 

asynchrone pour un environnement domotique, Int. Workshop, IHMIM14, 3-6 May 2014, Hamamet, 

Tunisia 
21 M. Bekkaoui, M.C. Sekkal, S. Meliani, N. Berrached, and Z. Sari,  Architecture of the concept of S-

Maintenance, Int. Conf. on Engineering of Industrial Safety and Environment, ICESE’14, 26-27 Jan., Oran, 
Algeria  

22 M.C. Sekkal, Approach for capitalization knowledge in the context of an S-maintenance platform, WCCIT’2013, World 

Congress on Computer & Information Technologies, 22-24 June 2013, Sousse, Tunisia 

23 M.C. Sekkal, N. Berrached, K. Medjaher, and N. Zerhouni, Delay measurement in a telerobotic system over IP and cell 

networks, Congrès Méditerraneen des Telecommunications, 22-24 Mars 2012, Fes, Maroc. 

24 M.C. Sekkal,K. Medjaher, N. Berrached, and N. Zerhouni, Apprentissage des different niveaux de degradation d’un 

roulement,CIMCI 2012, Colloque International sur le monitoring des systems industriels, 19-20 Dec. 2012, Marrakech, 

Maroc 

25 Z. Chalabi, S. Djelila, D. Chalabi, J.P. Morin, Analyse de la variabilité de la fréquence cardiaque dans un milieu pollué 

avec la method de la écomposition modale empirique, 2 eme Conf. Int. sur l’IEEA, CIEEA 2013, Oran, 2013 

26 F. Kenfer Koumich & L. Meddeber, Reconnaissance  des mots isolés arabes par les réseaux de neurons à délai temporal, 

ISPA 13, Third Int. Conf. on Image Proc. and Their Applic., Mostaganem, 2012 

27 H. Chali, L. Boukhatmi, M. Taleb, S. Djellaila, S. Boukerche, et N. Berrached, Ingéniérie anatomique en traumatologie 

(de l’imagerie à la prothèse), 1ères Journées Internationales de Chirurgie Orthopédique et Traumatologique, 19-21 

Octobre 2012, Oran, Algeria 

 

 

d) Communications nationales ( 1 par ligne en donnant le lien vers l’URL.) 

1 
N. Berrached et A. Taleb, La Robotique intelligente pour l'assistance à  l'handicap et à la chirurgie, 
Journée d’études sur l’innovation numérique au service de la santé, Alger, 12 Juin 2014 

2 
A. Taleb et N. Berrached, Une opération chirurgicale d’une ankylose temporo-mandibulaire bilatérale 
guidée par une modélisation 3D avec un contrôle gestuel, 4 ème semaine de technologie, 21 Avril 2014, 
Ain Temouchent 

3 
N. Berrached , Station expérimentale en télé-TP en robotique, Seminaire sur les nouvelles approches 
dans les enseigneme,nts de TP dans le système LMD, 22-24 mai 2011, Mostaganem 

4 
N. Berrached, Brain Computer Interfaces, State of Art and Real Life Expectation, JLINS2012, Actes des Journées 

du Laboratoire d’Instrumentation, 30-31 Octobre 2012, USTHB, Algérie 

5 

M. Bendouda and N.E. Berrached, design of UREGIS : A geographical Information System for Managing the 

Urban Road Network, 5ème Seminaire sur les Systèmes de détection : Architecture et Technologies, 21-23 Février 

2011, Alger  
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6 

M. Taleb, H. Chiali, et S. Boukerche, , Prothèse intelligente contrôlée par des signaux EMG pour l’aide aux 

personnes handicapées, 5ème Congrés Maghrebin & 27 ème Congrès National de Neurochirurgie, 8-11 Juin 2012, 

Alger, Algérie 

7 
M. Taleb,  S. Boukerche et N. Berrached, Bras Bionique,  Journées Internationales de Neurochirurgie, 10-11 Mars 

2012, Oran,  Algérie 

 

e) Ouvrages1 ou participation à la rédaction d’un ouvrage 

1  

 

f) Brevets2  
Taleb M., Chiali., Negatoscope numérique avec contrôle gestuel : N° 130278. 8 Mai 2013. INPI. 
 
VOIR AUSSI ARTICLES PRESSE CI JOINTS 

 

g) Expérience dans les projets et programmes de recherche 

Intitulé du Programme (CNEPRU, AUF, CRDI, UE..) Année Organisme 

Intitulé :  « Méthodes d’analyse pour 

l’identification biométrique basée  sur le réseau  

  veineux de la main» 

14-16 J020192013006 

Développement d’une interface d’asservissement visuel 10-13 J0201920100035 

 

 

h) Dissémination : Avez-vous organisé pour le grand public (enfants et adultes) : Oui Non 

a. Séminaires   X  

b. Visites scientifiques X  

c. Vulgarisations scientifiques  x   

d. Caravanes scientifiques  X 

4.2. Formation liée aux thèmes de recherche du laboratoire               

a) Mémoires de doctorat soutenus 

c) Thèse de Doctorat Es Sciences 

1 
 

Nom & Prénom de l’étudiant BERRADJA Khedoudja (Ep. Belhabiri) 

Date et lieu de soutenance  Fev. 2014, USTO 

Rapporteur  N. Boughanmi 

Intitulé du titre de doctorat 
Modélisation  pharmacocinétique  sur  les  projections  en  

tomographie d’émission par positrons (TEP) 

URL résumé ou version pdf  www.laresi-usto.com 

 

2 
 

Nom & Prénom de l’étudiant  Meddeber Lila 

Date et lieu de soutenance  24/06/14 

Rapporteur  N. Berrached 

Intitulé du titre de doctorat 
Approches robustes de recalage et de mosaicage automatique d’images de 
télédétection sous contraintes géométriques et photométriques 

URL résumé ou version pdf  www.laresi-usto.com 

  

a) Mémoires de magister soutenus 

1 
 

Nom & Prénom de l’étudiant  Bouchenga khadidja 

Date et lieu de soutenance  ITO, 10 Juin 2012 

                                                           

1  Auteur(s), Titre de l’Ouvrage, Editeur, ISSN, Nombre de pages, Année  - S’il s’agit d’un chapitre dans 

un ouvrage, donner Numéro chapitre + nombre de page 

2  Auteur(s), Intitulé du brevet, Institution d’enregistrement, Année, Mot-clé, URL 
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Rapporteur  Pr. N. Berrached 

Intitulé du titre de magister Téléopération par téléphonie IP d’un robot mobile sociale 

URL résumé ou version pdf  www.laresi-usto.com 

   

2 
 

Nom & Prénom de l’étudiant  Zaafrane M. Amine 

Date et lieu de soutenance  Avril, 2012, USTO ORAN 

Rapporteur  N. Boughanmi 

Intitulé du titre de magister 
Application des méthodes d’optimisation multidisciplinaires au  dimensionnement 

préliminaire du couplage satellite-lanceur 

URL résumé ou version pdf  www.laresi-usto.com 

3 
 

Nom & Prénom de l’étudiant Guettat Abdelghani 

Date et lieu de soutenance  Sept 2012, USTOran 

Rapporteur  N. Boughanmi 

Intitulé du titre de magister Conception et implémentation sur FPGA d’un corrélateur numérique 

URL résumé ou version pdf  www.laresi-usto.com 

 
 

 
  

4 
 

Nom & Prénom de l’étudiant  Djaballah Farid 

Date et lieu de soutenance  Juin 2012, USTOran 

Rapporteur  N. Boughanmi 

Intitulé du titre de magister 
Etude et analyse d’une antenne imprimée électro-optique à substrat  anisotrope de niobate de 

lithium 

URL résumé ou version pdf  www.laresi-usto.com 

 

5 
 

Nom & Prénom de l’étudiant Gacem Amel 

Date et lieu de soutenance USTO, 24/4/2014 

Rapporteur Pr. N. Berrached 

Intitulé du titre de magister 
Développement d'une interface pour la fusion de données 
multi-sources pour l’analyse de réseaux routiers urbains 

URL résumé ou version pdf  

 

6 
 

Nom & Prénom de l’étudiant Taleb Abdelhamid Mahir 

Date et lieu de soutenance 16 Mars 2014 

Rapporteur Pr. N. Berrached 

Intitulé du titre de magister 
Développement d’une prothèse de bras et sa commande basée sur 
le signal EMG 

URL résumé ou version pdf www.laresi-usto.com 

 

7 
 

Nom & Prénom de l’étudiant Mered Boudia 

Date et lieu de soutenance USTO, 02/06/2014 

Rapporteur Pr. N. Berrached 

Intitulé du titre de magister 
Développement d'une interface de navigation basée vision 

d'un robot mobile en environnement naturel 
URL résumé ou version pdf www.laresi-usto.com 

   

8 
 

Nom & Prénom de l’étudiant  K. Bernoussi 

Date et lieu de soutenance  Nov. 2011, USTO 

Rapporteur  A. Loukil 

Intitulé du titre de magister Réalisation d’un système de réalité augmentée 

URL résumé ou version pdf  www.laresi-usto.com 

 

9 
 

Nom & Prénom de l’étudiant M.C. Sekkal 

Date et lieu de soutenance USTO, Avril 2011 

Rapporteur N. Berrached 

Intitulé du titre de magister Téléopération d’un robot par réseau IP 
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URL résumé ou version pdf www.laresi-usto.com 

 

10 
 

Nom & Prénom de l’étudiant A. Belhouari 

Date et lieu de soutenance USTO, Avril 2011 

Rapporteur L. kaddour El Boudadi 

Intitulé du titre de magister 
Adaptation d’une station de télé-enseignement pratique au réseau 
sans qualité de service garantie. 

URL résumé ou version pdf www.laresi-usto.com 

 

11 
 

Nom & Prénom de l’étudiant K. Djelloul 

Date et lieu de soutenance USTO, mai 2011 

Rapporteur N. Berrached 

Intitulé du titre de magister Localisation de sources pour une interface cerveau machine 

URL résumé ou version pdf www.laresi-usto.com 

 

12 
 

Nom & Prénom de l’étudiant W. Benzaoui 

Date et lieu de soutenance USTO, 17 Janvier. 2011 

Rapporteur A.   Loukil 

Intitulé du titre de magister Modélisation et calibration non linéaire d’une caméra CCD  

URL résumé ou version pdf www.laresi-usto.com 

 URL résumé ou version pdf www.laresi-usto.com 

 

13 
 

Nom & Prénom de l’étudiant A. GUESSABI 

Date et lieu de soutenance USTO,  24 Sept2012 

Rapporteur M. Ouslim 

Intitulé du titre de magister 
Développement d’une plateforme à base de la programmation 
orientée objet pour réaliser un contrôle à distance de l’inspection 
visuelle  

URL résumé ou version pdf www.laresi-usto.com 

 

c) Thèse de Doctorat Es Sciences 

Num :1 

 

Nom & Prénom du candidat BERRADJA Khedoudja (Ep. Belhabiri) 

Date et lieu de soutenance Fev. 2014, USTO 

Titre du doctorat d’Etat 
Modélisation  pharmacocinétique  sur  les  projections  en  

tomographie d’émission par positrons (TEP) 

URL résumé ou version pdf www.laresi-usto.com 

 

4.3. Autres valorisations des activités de recherche      

  Prestations de services   

a. Nature de l’activité  

b. Bénéficiaire   

c. Montants en 103  DA  

Autres activités 

d.   

e.   

Manifestations Scientifiques 

f. Séminaires 

- Coorganisation de la journée 7 eme MIT Entreprise Forum Arab Startup  

Competition 

- Co organization de la Semaine Mondiale de l’Entretrenariat GEW Oran,  

ALGERIE, 2013 
  

g. Colloques  
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h. Conférences Nationales  

i. Conférences Internat. 

- Organisation d’une Session Spéciale « maintenance of Industrials  

Systems » à la conférence Internationale sur la Conception & Poduction  

Intégrés, CPI’13  

- Participation organisation de CIAM 11. Conférence International  

       sur l’AUtomatique et la Mecatronique 

 - Co organization de IC EE13, International Conference in Electrical Engineering
  

 Logiciels  

j. Scientifiques 

- Reconstruction 3D dynamique 

- Asservissement gestuel pour commande en chirurgie 

- Contrôle IP 

- E-learning de travaux pratiques 

k. de Gestion  

5. Equipements Scientifiques acquis      

5.1) Description des gros équipements scientifiques disponibles en état de marche 

  

Robot 6ddl   

Plate forme de productique Feedback 

Système de vision NI   

Robot mobile d’extérieur 

Interface Biomédical 

Interface imagerie 

5.2) Description des équipements scientifiques nouvellement acquis et sous garantie 

N° Désignation Coût 

1 Robot 6ddl   15 MDA 

2 Plate forme de productique Feedback 5 MDA 

3 Système de vision NI à 2 caméra 2.5 MDA 

4 Robot mobile d’extérieur 2.3 MDA 

5 Interface Biomédical 1.6 MDA 

6 Interface imagerie 0.4MDA 

    

   

 

5.3) Etat de consommation du budget de fonctionnement par chapitre 

Chapitre et intitulé Consommé solde 

34.01 Remboursement de frais 200.000 600.000 

34.02 Matériels et mobilier 300.000 1.450000 

34.03 Fournitures 200.000 900.000.000 

34.04 Charges annexes 400.000  150.000 

34.91 Parc automobile 0 0 

   

Total : 1.100.000 3.100.000 

% de consommation 30% 
 
Commentaire : Très grandes difficultés sinon impossibilité de consommer vu les procédures 

 

Commentaire libre  sur le formulaire / Remarques & Suggestions 

   - Des avancées significatives ont été apportées dans la prise en charge des doctorants qui sont les vrais 

chercheurs en principe. Mais un chemin reste à faire 

- Les financements des participations aux conférences internationales doivent être permis le plus tôt 

possible si on veut une bonne visibilité  
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Université / Centre Universitaire: USTO MB ORAN 

Faculté : Génie Electrique 

Laboratoire : SYSTEMES INTELLIGENTS 

 

PROCES VERBAL DU CONSEIL DU LABORATOIRE 

 

Objet : Bilan des activités du laboratoire : 2011-2014 

 

Le Conseil du laboratoire réuni en date du 15/11/2011 a approuvé le bilan du laboratoire pour la 

période 2011-2014 

Par ailleurs, nous remercions la DPREP/DG-RSDT  de la confiance faite dans les chefs d’équipes, en n’exigeant 

pas de déclarations signées concernant les doubles emplois de chercheurs, de photocopies d’articles, 

communications et PV de soutenances et déclarons sur l’honneur que les informations fournies dans ce bilan 

sont exactes comme nous acceptons tout contrôle à postériori sur le contenu du présent bilan. 

 

 

Intitulé de recherche de l’équipe Nom et prénoms du chef d’équipe Signatures 

Equipe de recherche en robotique et télérobotique Prof . N. Berrached 

 

 

Equipe de recherche en Diagnostic Médical et 

Industriel 

Pr. N. Boughanmi  

Equipe de recherche en imagerie satellitaire et SIG Dr  M. Ouslim 

 

 

Equipe de recherche en Robotique Mobile et Vision Dr. A. Loukil 

 

 

 

 

     Fait à Oran le : 15/11/2014 

Pr N. BERRACHED 

Signature & cachet 
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EXTRAIT DU PROCES VERBAL DU CONSEIL SCIENTIFIQUE DE 

L’ETABLISSEMENT RELATIF A L’EXAMEN DU BILAN D’ACTIVITE DU 

LABORATOIRE 

Conformément à l’article 2 alinéa 10 du décret exécutif n°99-243 du 21 Rajab 1420 correspondant au 31 Octobre 1999 fixant 

l’organisation et le fonctionnement des Comités Sectoriels Permanents de Recherche Scientifique et de Développement Technologique. 

 

AVIS ET VISAS : 

Intitulé du laboratoire (obligatoire) : LABORATOIRE DE RECHERCHE EN SYSTEMES INTELLIGENTS (LARESI) 

 

Visa du Directeur du laboratoire                                                                         Date :15/11/2014 

    Pr. N. BERRACHED                                                                                                Signature : 

 

  

 

 

 

Avis du conseil scientifique de l’établissement de rattachement 

 

 

Visa du conseil scientifique de l’établissement                                                Date :        

                     de rattachement                                                                               Signature : 

                                                                                                                                 

 

 

  

Avis du Directeur de l’établissement de rattachement : 

 

 

 

Visa du Directeur de l’établissement                                                              Date :                                          

               de rattachement :                                                                               Signature : 

  

 

 

 

 

 

 

 


